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(57) Abstract: The invention relates to method and a device for determining the projected distance between a distance measuring 
device and a nearest point on the surface of an obstacle, the projected distance between said point and the distance measuring device 
being fundamentally the shortest in relation to all points of the obstacle. The aim of the invention is to be able to calculate the current 
^ distance between said nearest point and the distance measuring device, when said point P is no longer inside the detection region 
of the distance measuring device. To this end, the calculation of the projected distance is based on information about the relative 
O movement of the distance measuring device and the obstacle, and on a defined limiting distance according to the invention. 
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(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft ein Verfahren und eine Vorrichtung zum Ermitteln des projizierten Abstandes zwi- 
schen einer Abstandsmesseinrichtung und einem nachstgelegensten Punkt auf der Oberflache eines Hindemisses, welcher grundsatz- 
lich den kiirzesten projizierten Abstand aller Punkte des Hindemisses zu der Abstandsmesseinrichtung aufweist Urn den aktuellen 
Abstand dieses nachstgelegensten Punktes zu der Abstandsmesseinrichtung auch dann noch berechnen zu konnen, wenn dieser Punkt 
P nicht mehr innerhalb des Detektionsbereiches der Abstandsmesseinrichtung liegt, wird erfindungsgemass fur diese Falle vorge- 
schlagen, die Berechnung des projizierten Abstandes auf Informationen uber die Relativbewegung der Abstandsmesseinrichtung und 
des Hindemisses zueinander sowie auf einen erfindungsgemass deflnierten Grenzabstand zu stiitzen. 



